R27-34 = RN1
R27

/

\vcez
vCe 2 vee 1 vce 2 vee 1
\vce 1 Bul / / R22-R26= RN4 A /
R39-45 = RN9 / Strobe ~ ~ R22
R1-R4 = RN5 R39 Autofeed|  1of——0C R3S-R38=RN2| RORIZ=RNT R13-16,R46= RNB oK1
- = — 0 Data Bit 0
R5-R8 OiTG - N4 L T o s Strobe 'C‘Zﬂi R9 SPINDEL INO 1k R17-R21 = RN§
ata Bit g
R1 Reset o 30—m 330R SZ; [_ R13 _J :SZ R17
SZ; [: DIR X Select AO_ﬁJ, R35 | _ | END Z
— ata Bit —__ x
T - a7k o072 R23 072 330R
R40 18 O Data Bit 4 OK10 OK14
[Xe 1K
Lo |’_|lk:|_‘ 9 0—¢ Data Bit 5 Autofeed 'ij» R10 KUEL IN1
20 O Data Bit 6 A 3
¢ °© R36 308 A& [: R14 :] A4 R18  ENABLE
330R SZ; [: CLK X 210 5 Data Bit 7
9 —| l—‘
220 INO 1k R24 330R
R41 10 47k ILQ 74 1LQ 74
S o N1 OR11 - OK15
Lo, J’ - W2© o Reset 'er R11 BOOST IN2
24 L 2 _
R3 120 A X
! 20 IN3 R37 S30R V&) R15 N4 RIS EnpY
330R SZ; DIRY 1o - |
\ :I‘m( 1k R25 330R
R42 LPT oR1" 'oRl
L4 J’_Lk:'_‘ o Select 'Cjﬂl R12 SLEEP IN3 1k
R4 P!
330R 2 ®
. R3S A& [: R16 :] =N/ R0 enpx
330R SZ; I: CLKY
= 1k R26 330R
e E
%8574 D_‘ IN 4 1k
K
RS /77 — ¢ .
y V4 R21  enpc
330R W l: DIRZ BuL L
SPINDEL 2 330R
R44 DIR X 2 8 8 1 KUEL DC Qe
Lo 74 H 1 CLK X = 99 e BOOST
R6 OKe 1K DRY— ¥ o3 Ol SLEEP IC1A... ICLF = IC2A... IC2F = 7414 77
DIRZ 40 O
’ CLKZ 30 O
330R Ed CLKz DIR C 90 O
SZ’ [: CLKC/ Sgannzange 40 o8 vee2
R45 END 0 OT, vce 1 Ve 2
IO 74 = ENABLE —— 8 s
OR7 K END X leS K2 D1 7805
R7 AMLS-0505 N Y=
' ® ma > Bl cs |14 |ce 14 e
3308 Wz [: DIRC vech gy |—{mm m—co == i3 1N4002 L+ | jez o3
—— o= CJI; =F fwon [, [woon |, IC1 J —
R46 100n im
Q74 H DC-DC Wandler TO“ 9
OK8 J( T — !
Oder H7
SZ; K CLK C/ Spannzange
Q74 Anderungen Datum Name Bezeichnung: Blattzahl: g
Datum Name gez.:| 30.04.2001 LPT Optokoppler v2
: Blatt-Nr.:
777 — 25.08.2007 gepr.: 1
Zeichnungs-Nr.: Bemerkung:
Entspricht: pp_opto_1.2/ WWW.nC-Step.?Ei




1N4148

Tl
BC 547/548

B

1N4148

R4

4k7

ap2| XI

P1
*~—o O

X]

E> SPINDEL KUEHL <:|

/\VCC

+5V

T2
BC 547/548

=

S2

\VCC
+5V

S1, S2 - Schalter mit Mittelstellung

Jumper (JP1, JP2) mit Steckbriicke oder Schalter per 2,54mm Steckkontakt

Anderungen Datum Name Bezeichnung: Blattzahl: g
Datum | Name gez:| Apr. 2001 Ralaisstufe
gepr.: Blatt-Nr.: 3
Zerehnungs N Bemerkung: |oetmeister.de




/\VCC
+5V

Gabellichtschranke

+5V
P LED2
R4
10k RS
180R
OAusgang
T3
BC547B
Anderungen Datum Name Bezeichnung: Blattzahl: g
Datum | Name gez:| Sep. 2007 Langensensor
gepr.: Blatt-Nr.: 4
Zeichnungs-Nr.: Bemerkung:

loetmeister.de




/\VCC /\VCC
+5V +28V

c2 C4 C3

100n POWER GOO 100n |220p/40V
° ° ° ° ° ° IC1

max. 40V, Empfohlen 21...27V

24 23
VMA A

R4 R5 R6 R7 R8 R1 R11 VMB

LED1
] » 22K (224 |22 (224 |22 (22K |22k 5] e A |2 .
Schrittmodus S

o7 3u
rot A - )
1 —| ReseT . R D1 D2
e ML nea F— Lo
|_| 9
1® °f — w2 . OR8 <
cwiccw & —|cwicew B
cLock & cK1 Bl
|_—|R9 2 cke B |2 - e
ENABLE O L'_|180 L . R D3 D4 B2
steep O R REF IN NFB _:'_'
22k 1 osc OR8 q

22
R3 T PG-A
BC 51% 1 2 mo PGB |
22K Cl Zne SG -
-— 24 Ne ne P R1,R2 =0,8... 0,55 Ohm
3n3 TA8435
] -
The GND pattern should be laid out at one point to prevent common impedance.
Phasenstrom = A = 0,8V / Rx
z.B..A=0,8V/0,560hm =143 A
Anderungen Datum Name Bezeichnung: Blattzahl: g
Datum Name gez:| 341 2007 Schrittmotor Endstufe mit
Sor TA8435/IMT-901 Blati-Nr.: s
Zeichnungs-Nr.: Bemerkung:

loetmeister.de




/\VCC
+5V
Sensor (+) szlk3
Induktiver S X LED1
nduktiver Sensor END X );S RS
Sensor (-) p |:>
T1 . l 2
INV1 R3
150...220R
T2
R2 Cc2
22k (*
10p/Tantal

INVL...INV4 = 1x IC1 = 7404

Alle Transistoren BC 107B oder BC 547

Sensor (+)

Induktiver Sensor Y

Sensor (-)

(* - Nur nétig, wenn Schalter nicht genug frei gefahren wird

/\VCC
+5V

LED3
grin

INV3

150...220R
T6

C3
(*

10p/Tantal

% BC 107B
B
£

Avec
oo
"
Sensor (+) szllf
i LED2
Induktiver Sensor Z END Z )}S grim c1
S - .
ensor () E> Offner. (Notaus 1,2,..., n) =
ENABLE
— 1 p -
INV2 R6 E>
150...220R 12 oR2
T4
\eo]
ca VCC NOR1,2 = 1x IC 2 = 1/2 7402
* H >1
10p/Tantal Reset - 1
R10
— i 2 LAENGE s1 nows
150/180R
11 10 R12
1 E> 1k AN
INVS Notaus
9 1 8
INV4
- R16
5V o 150...220R
14 14 Langensensor
IC1 IC2 (Schalter oder Lichtschranke mit LogHg) ;E}:r’]s
4 4 Anderungen Datum Name Bezeichnung: Blattzahl: g
GND Daum | Name 952 | 30.08.2001 Induktive Endschalter, Notaus
- und Langensensor BI .
gepr.: att-Nr.. g
25.08.2007
Zeichnungs-Nr.: Bemerkung: loetmeister.de




R2

+30V power good X{J—{2k2...4

R15

stufenweises Einschalten der Achsmotoren

ENABLE (Notaus)CF

R19

Active = LOW

+30V power good YO—@T

R21

{Q ENABLE: Y-Achse

+30V power good ZQ—@,

Sleep IN

R7

Sleep OUT: YO—2k2_ |——+¢
R8

Sleep OUT: ZO—(2k2_|———¢

7
NOR1

Py blics
I;Idisable Sleep (if set)

T1
BC 548

-

INV1...INV4, NOR1, NAND1 = 4572 = IC1

VCC
+5V

Jj14 C4 (LlG C3
- -
IC1=4572 -

1

IC 2 =4073

T T

INV3

100n

R14

ENABLE: Z-Achse

AND1...AND3 = 4073 = IC2

14
—{470R
& 13
{Q ENABLE: X-Achse
15
NAND1
D6 >
R18 z
Z 7V5 S 1N4148
1k.].940R (2x470), m
1] g D3
Ri6__ R & o RO phatas v N
- 2 = 2| 1 INV% K
ANDL D1 Cl
R3
R17 1M?92?
7 D7 |:|1k...940R (2x470) 10...47p410V
7V5 1N414s|;/I
N
11 D4
R20 o & [ Rl 1N4148 Ny
470R § 22K l/lcz
AND2 D2 R4
R22 - 1M222?
VN 1k...940R (2x470) 10...47p10v
7V5
]
R6
Sleep OUT: X
vee

+5V power good X O—2
+5V power good Y O—H

+5V power good ZQ—5 AND3

Nur sinnvoll wenn Enstufen getrennte Platinen haben,
ansonsten +5V an 30V EinscChaltverzégerung anlegen.

VCC

T3

- Activate 30V (to powersupply logic, POWER GOOD)

BC 547

——QENABLE - OUT [to optokoppler]

|
Anderungen Datum Name Bezeichnung: Blattzahl: g
Datum Name gez.: | Jul. 2007 Sleep und Enable (Notaus) - v2
gepr.: Blatt-Nr.: 7

Zeichnungs-Nr.:

Bemerkung:

loetmeister.de




230V ~

S
P T

VCC
+28V

Netzfilter

LS J_EIZ Motorspannung, ca. 28V

100n 10000p/40V
niedriger ESR

Trl \VCC
. b * Motorspannung +28
') v Steuersr)annung von der Steuerung kommend oder
F1 an +5V legen, fUr einfache Einschaltverzogerung
T2,5A |:| ' POWER GOOD (— Avce Avcc
‘V > +5v +24V (je nach Relais)
B50/C12000 Rl
20V 470K...1M
VCC 8 4 R2 D1 \
1\5\, . R 47k 1N414SZ - “'\
F2 ° ° IC3 R5
M500m£:| 7805 I N
(¢3 c7 - c9 , NESS5 3k3
. = 5Volt R, o .
T2 100n  [4700p/16V 100p/10V : B BCB47
Br3 c1
‘ T L =
—8v 1 V/+28V (vom Netzteil)
vCcC
~19v o .
vVCe *) Bei einem 5V Relais kann R4, T2 weggelassen
1\24\/ und R3 mit Rell und D1 ersetzt werden.
- . ° IC2 °
7824
4 ‘ 24Volt
v (4 ?m Tmpmov 10u/35V
Anderungen Datum Name Bezeichnung: Blattzahl: g
Datum Name gez.:| Nov. 2007 N_etZte” mit .
e Einschaltverzdgerung BlattNr: 5

Zeichnungs-Nr.:

B kung: .
emerking: - |oetmeister.de




